Elektrohydrauliczne dzwigniki kanatowe

EDK12 | EDK 16

EDK 20

Dzwignik kanatowy przeznaczony jest do czesciowego pod-
noszenia samochodu podczas diagnostyki i prac obstugowo-
-naprawczych. Dzwignik stuzy do unoszenia kot samochodu
przedniej lub tylnej osi. Moze byc wykorzystywany przy mon-
tazu ciezszych zespotow samochodu jak np. tylnego mostu,
skrzyni biegow. Dzieki wyposazeniu dzwignika w specjalne
podpory, mozna przemieszczac ciezkie zespoty samochodu

wzdtuz kanatu.

Dane techniczne

Udzwig nominalny [kN]

Min. wysokos¢ A [mm]

Max. wysokos¢ A+D [mm]

Skok ttoczyska D [mm]

Moc silnika [kW]

Predkosc opuszczania [m/s]
Napiecie zasilania [V]

Napiecie sterujace [V]
Cisnienie w uktadzie hydr. [bar]
Ciecz robocza

Masa dzwignika [kg]

Srednica ttoczyska [mm]
Srednica cylindra [mm]
Srednica kot jezdnych [mm]
Szerokosc¢ kot jezdnych [mm]
Szerokos¢ kanatu C [mm]*
Dtugos¢ wozka wzdtuz kanatu [mm]

Szerokosc obrzeza kanatu
*w zakresach regulacji co 50mm

Wyposazenie dodatkowe

Podpory regulowane 2t, 6,5t do podpierania podnoszonych

pojazdéw w 2 punktach
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Belka podporowa regulowana 12t, 16t.
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EDK 12/600/850
120
85
685/935
600/850
3/6,8A
0,1
400/50Hz
230
170
olej HLP 22; HLP 32

EDK 16/600/850
160
165
765/1015
600/850
3/6,8A
0,1
400/50Hz
230
170
olej HLP 22; HLP 32

EDK 20/600/850
200
165
765/1015
600/850
3/6,8A
0,1
400/50Hz
230
170

olej HLP 22; HLP 32
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